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Patentiert im Deutschen Reich vom 19. Dezember 1939 an 
Patentertefltuig bekanntgemacht am 24. September 1942 

GemaB § 2 Abs. I der Verordnung vom 20. Jtdi 1940 ist die Erklarung abgegeben wo 
daB sich der Schutz auf das Protektorat Bohmen und Mahren erstrecken soil. 



DieErfindung betrifft einen Operationstisch 
mit einer aus mehreren gegeneinander ver- 
stellbaren Teilen bestehenden, um eine hori- 
zontale Quer- and Langsachse verschwenk- 
5 , baren und parallel zu sidh' sclbst als Ganzes 
boheaverstellharen Tischplatte, deren Trag- 
mittel gleichzeitig auch zu ihrer Verstellung 
dienen. 

Von den mit einer aus aneinandergelenk- 
10 tern Kopf-, Riicken-, Sitz- oder Becken- und 
FuBteil bestehenden Tischplatte ausgestatteten. 
Operationstischen wird neben der Verstellbar- 
keit der genannten Telle gegeneinander noch 
eine Verstellbarkeit des gesamten Tiscbes in 
15 seiner Hohenlage sowie dessert ausreichende 
Verschwenkbarkeit um eine horizontale Quer- 
und aucb Langsachse verlangt, wobei es 
wQnschenswert ist, daB 'der Raum unterhalb 
der Tischplatte frei. bleibt, damit sich der 
ao Operateur nahe an den Tisch heransetzen 
karm. Ferner ist es enviinscht, daB die Be- 
dienung aller ■wesentKchen Verstellorgane • von 



einer einzigen Stelle aus erfolgen kann, so 
daB der Operateur dadurch in keiner Weise 
behindert wird. 35 

Allen diesen Forderungen und Wiinscben 
entsprechen die bekannten Ausfubrungen sol- 
cber Tische nicht in restlos zufriedenstellen- 
dem MaBe, weil die zum Tragen und Hohen- 
verstellen des Tisches dienenden Einrichtun- 30 
gen, x. B. eine Olpumpe mit HubstempeL 
ebenso wie die ubrigen Verstelhnittel, z. B. 
Schraubspindeln u. dgl., im wesentiULchen lot- 
recbt unterhalb des Schwerpunktes des Tiscbes 
angeordnet sind, um ungiinstige Knick- und 35 
Biegungsbeanspruchungen solcher Stempel, 
Spindeln o. dgl. zu vermeiden. Solche Tisch- 
trager nehmen den Raum unterhalb des 
Tisches in erheblichem MaBe weg und sind 
der Bewegungsfreiheit des Operateurs hinder- 40 
lich. 

Abnlidb.es gilt von den ubrigen VersteU- 
mitteln und deren Bedienungseiiirichtungen, 
z.B. Handradern, welcbe gleicbfalls bisher 
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so angeordnet wurden, daft sie selbst oder 
die notigen Cbertragungsmittel der Bequem- 
lichkeit beim Operieren abtraglich sind und 
auiierdem das Schwenken des Tisches bei 
S Strecklage seiner Teile um eine horizontale 
Querachse in einer Richtung begrenzen. Es 
sind keine Operationstische bekannt, welche 
den eingangs erwahnten Bedingungen ge- 
nugen und trotzdem um Querachsen in beiden 
10 Drehrichtungen Schwenkungen gleicher und 
insbesondere ausreichender Amplitude zu- 
lassen. 

Es sind auch schon Operationstiscbe be- 
kanntgeworden, bei welcben Lenker zum Tra- 
15 gen und Verstellen der Tischplatte verwendet 
werden, doch sind bei diesen bekannten Ope- 
rationstischen die Lager und der Antrieb der 
Lenker im Tischbereich untergebracht, zum 
Teil sogar genau unterhalb des Schwerpunk- 
20 tes des Tisches, was wegen der besonderen 
Art des verwendeten, gelenkig an der Tisch- 
platte angreif enden Lenkcrsystems unvermeid- 
licb war. Bei den bekannten Tischen dieser 
Art sind auch keine als Tragmittel dienende 
25 Verstellmittel zum Gegeneinanderverstellen 
der Hauptteile der Tischplatte gegeneinander 
vorgesehen. Ferner muBte eine gesondert 
auszufiihrende Verkiirzung oder Verlangerung 
ein.es Lenkers durcbgefuhrt werden, um die 
30 Tischplatte als Ganzes aus der Horizontallage 
in Scbraglage zu bringen. 

Die vorstehend aufgefiihrten Mangel wer- 
den bei dem Operationstisch nach der Er- 
findung dadurch beseitigt, daB die ein Len- 
35 kersystem bildenden und gelenkig an der 
Tischplatte angreifenden Trag- und Verstell- 
mittel mit ihren freien Enden raumlich auBer- 
halb des Tischbereiches gelagert sind und 
daB vorzugsweise die Verstellmittel fur die 
40 Lagenanderung der Tischplatte als Ganzes 
auch als Mittel zum Verstellen der einzelnen 
Tischplattenteile gegeneinander ausgebildet 
sind. Dadurch wird nicht nor den eingangs 
angefuhrten Forderungen entsprochen, son- 
45 dern auch erreicht, daB die Tischplatte in 
beiden Drehrichtungen zwccks Hoch- und 
TiefJagerung des Beckens des Patienten in 
alien Fallen in ausreichendem MaBe ver- 
schwenkt werden kann, da die Verstellmittel 
50 einem solchen Verschwenken nicht hinderlich 
sind. AuBerdem ist es infolge der Lagerung 
der Trag- und Verstellmittel auBerhaJb des 
Tischbereiches und des bei ihrer Lagerung 
angeordneten Antriebes sowie infolge des Feh- 
55 lens von Verstellmitteln an den einzelnen 
Tischteilen nunmehr stets moglich, die Tisch- 
platte und ihre Teile unbeschrankt zu ver- 
schwenken und sie in eine solche Lage zu 
bringen. daB der Operateur bei der jeweils 
60 durchzufuhrenden Behandlung nicht bebindert 
ist. Trotzdem ist die Tischplatte im Bereich 



ihres Schwerpunktes unterstiitzt. Die Lage- 
rung kann gewunschtenfalls sogar in einem 
Nebenraum des Operationssaales oder unter- 
halb desselben angeordnet werden. 65 

Bei einer besonderen Ausfuhrungsform des 
erlindungsgemaBen Operationstisches greifen 
mehrere als Verstellmittel dienende Lenker- 
gruppen an den verschiedenen Tischplatten- 
teilen an und sind zur Lagenanderung der 70 
Tischplatte als Ganzes miteinander kuppel- 
bar und zum Verstellen der einzelnen Tisch- 
plattenteile zueinander entkuppelbar. 

Die ein Lenkersystem bildenden Verstell- 
mittel konnen zwei parallele, gleichlange 75 
Lenker aufweisen, die je mit einem Ende 
gelenkig mit der Tischplatte verbunden sind 
und deren freie Enden raumlich auBerhalb 
des Tischbereiches gelenkig und mit einem 
Antrieb verbindbar gelagert sind. Das eine 80 
dieser freien Enden kann aus s einem Lager 
losbar sein, um durch den Antrieb wahl- 
weise ein gemeinsames Schwingen beider Len- 
ker zur Hohenverstellung der Tischplatte oder 
ein Parallelverschieben der Lenker zueinander 85 
zum Verschwenken der Tischplatte um die 
Querachse zu ermdglichen. 

Fine Ausfuhrungsform des erlindungsge- 
maBen Operationstisches und seiner Trag- 
und Verstellmittel ist auf den Zeichnungen 90 
veranschaulicht. Zur Erleichterung des Ver- 
standnisses der Konstruktion sind die Ver- 
stellmittel und die Tischplatte in Strec k la g e 
in den Abb. 1 bis 3 durch einfache Striche 
schematisch dargestellt. In den Abb. 4 und 5 95 
ist die Tischplatte flachenhaft veranschaulicht, 
wahrend die Trag- und Verstellmittel sche- 
matisch schaubildlich dargestellt sind. Abb. 6 
zeigt einen Schnitt durch die Queraclise der 
Tischplatte zwischen deren Sitz- und Rucken- too 
teil und laBt den Angriff der Trag- und 
Verstellmittel erkennen. 

Die Tischplatte besteht aus dem FuBteila, 
dem Sitz- oder Beckenteil b, dem Ruckcnteilr 
und dem Kopfteil<f. An dem Sitzteil b greift 105 
an der Gelenkachse B, um welche der Sitz- 
und Riickenteil gegeneinander verschwenk- 
bar sind, ein Lenker 1 an, dessen freies Ende 
um eine senkrecht zur Bildfiache stehende 
ortsfeste AchseC schwingbar ist. An einer 110 
lotrechten Wange e des Sitzteiles b ist um die 
AchseZ> ein zweiter Lenkers von gleicher 
Lange wie der "Lenker 1 drehbar ange- 
schlossen, und sein freies Ende fafit eine zur 
AchseC parallele AchseC gelenkig an. Die 115 
beiden Lenker 1 und 2 bilden zusammen mit 
der durch die Wange e hergestellten Verbin- 
dung 3 zwischen den Gelenkpunkten bzw. 
AchsenS und D> sowie mit dem die AchsenC 
und E verbindenden Lenker 4 ein Lenkerpar- 120 
allelogramm. Die AchsenC und E sind in 
einem Hohlblock/ 7 gelagert, der seinerseits 
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um die horizontale, zur TIschmittelebene par- 
allele Acbse G schwingbar ist und die nicht 
dargestellten Antriebe enthalt, mit deren Hilfe 
die Lenker I und 2 feusammen, und zvvar jeder 
5 um die izugehoijgen Achsen C bzw. E ge- 
schwimgen oder bei ortsfest gehaltener 
Acbse C dadurch parallel zuainander ver- 
schobcn werden konnen, dafi man dem Len- 
ker 4 eine Drehung um die AchseC erteilt. 
10 Das I^nkerparallelogramm i, 2, 3, 4 bildet 
die Trag- und VeisteUmittel fur die Tisch- 
platte; -will man fetztere unter Beibehaltung 
ihrer Horizontallage hoher oder tiefer stellen, 
so werden durch. einen entsprechenden Trieb 
15 im Hohlblock/ 7 die Lenker 1 und 2 um ihre 
Achsen C und E geschwenkt. Dadurch er- 
gibt sich die Stellung der Tischplatte gemaJJ 
Abb. 2. Soil dagegen die Hohenlage der Tisch- 
platte beibehalten, sie selbst aber um die 
20 Querachse B verschwenkt werden, um eine 
Hoch- oder Tieflage des Beckenteiles zu er- 
zielen, so wird gleichfalis durch einen Trieb 
im Block/" der Lenker 4 um die AchseC in 
dem einen oder anderen Drehsinne ge- 
25 schwenkt- Dabei bleibt der .Lenker 1 in un- 
geanderter Lage, der Lenker 2 dagegen voll- 
luhrt eine Parallelverschiebung zu sich selbst 
und bringt damit die Verschwenkung der 
Tischplatte zustande. 
30 In Abb. 3 sind zwei der Stellungen der 
Tischplatte veranschaulicht, welche man durch 
Schwenken des Leakers 4 um C erreichen 
kann. Wird dieser aus der in Abb. 2 ver- 
anschaulichten Lage im Sinne des Uhrzeigers 
35 gedreht, so nimmt die Tischplatte die in 
Abb. 3 mit vollen Linien dargestellte Schrag- 
lage cin, bei welchex eine Beckenhochlage- 
rung stattfinden. Beim Dreben im entgegen- 
gesetzten Sinne kommt die in Abb. 3 ge- 
40 strichelt veranschaulichte Tischlage mit 
Beckentieflage zustande (Bezugszeichen mit ' 
versehen). 

Dmxh Verschwenken des Hohlblockes um 
die vorexwahnte Horizontalachse G wird die 

45 Tischplatte um ihre Langsmittellinie gedreht. 
Man sieht also, dafi mit Hilfe des Lenker- 
systems und der Lagerung des Hohlblockes 
die Tischplatte als Gauzes alien erf ordexlichen 
Verstellungen unterworfen werden kann. Da 

So man den Hohlblock beliebig weit vom Tisch 
entfernt anordnen lrairn, ist die Mdglichkeit 
gegeben, den Raum unterhalb des Tisches 
stets frei zu halten, so daft eine Behinderung 
des Operateurs nicht zu befurchten ist Die 

55 Bedienung der Trag- und Verstellmittel kann 
in jeder beljebigen Weise, etwa mittels Wurm- 
radergetrieben, erfolgen, die im Hohlblock 
untergebracht sind. 

Durch das erlauterte Lenker system und 

60 seine Verstellbarkeit lassen sich, wie erwahnt, 
alle praktisch in Betracht komm endear Stellun- 



gen der Tischplatte als Games erreichen. Von 
dieser wird aber ferner noch eine relative 
Verstellbarkeit zwischen ihren einzelnen Tei- 
len und insbesondere zwischen Becken- und 65 
Riickenteil gefordert; letztere Verstellung soli 
auch von einem entfernten Punkt aus ausfuhr- 
bar sein, wahrend es fur Lagenanderungen 
des FuG- und Kopfteiles zu den benachbarten 
Tischplatten geniigt, diese von Hand aus zu 70 
bewerkstelkgen. 

Zur Durchfuhrung der erwahnten Ver- 
stellung zwischen Riicken- und Beckenteil 
dienen wieder Lenkerparallelogramme der 
vorhin erlauterten Art mit dem Unterschied, 75 
dafi deren Lenker 2 nicht mehr den Beckenteil 
allftin, sondern nur einer von ihnen dies en 
Teil, der andere dagegen den Riickenteil an- 
f ass en. 

Die Abb. 4 und 5 zeigen diese Ausfuhrung, 80 
und zwei greifen die Lenker I, i' der zwei 
Lenkerparallelogramme an den Punkten B, B' 
die Achse an, um welche Sitz- und Riickenteil 
gemeinsam und auch gegeneinander dtehbar 
sind. Der Lenker 2 des einen ParaUelogramms 85 
greift wie vorhin heim Zap fen D der Wange e 
den Sitzteil& an, wogegen der Lenker 2 des 
anderen ParaUelogramms einen Zapfen LP 
fafit, der auf der lotrechten Wange e" des 
Riickenteiles c angeordnet ist. go 

Soli die Tischplatte als Ganzes verstellt 
werden, so erhalten die beiden Lenkerpar- 
allelogramme gemeinsam den vorhin erlauter- 
ten Antrieb, d.h. es werden die Bedienungs- 
mittel fiir die Lenker i, 1' bzw. 4, 4' mitein- 95 
ander gekuppelt. Ist der Riickenteil gegen 
den Sitzteil" zu verschwenken, dann ist nur 
der Lenker 4' um seine Welle C zu schwen- 
ken. Hierzu bedarf es einer Entkupplung der 
fur die Lenker 4, 4' vorgesehenen Antriebe. 100 

In Abb. s ist die Tischplatte mit aufge- 
schwenktem Riickenteil veranschaulicht, und 
man sieht daraus die veranderte Lage der 
Lenker 4' und 4 zueinander. 

Abb. 6 zeigt schema tisch einen Schnitt 105 
durch die Ebene der Achse, welche die Ge- 
lenkpunkte f?, B' enthalt. Diese Achse wird 
von den Lenkern r, 1' angefaBt, und in ihrer 
Verlangerung liegen auch die Schwenkpunkte 
der Wangene, ^, von welchen die eine den 110 
Zapfen £> und die andere den Zapfen Df tragt. 
An diesem Zapfen greifen die Lenker 2 bzw; 2' 
an. Es ist klar, daft die beiden Lenker t 
und I' baulich zu einem einzigen, Tragann 
veremigt werden konnen. 115 

Wie ersichtlich, bilden beim erfindungsge- 
tnafien Operationstisch dessen Tragmittel 
gleichzeitig auch die zur Verstellung der 
Tischplatte als Ganges sowie ihrer Einzel- 
teile dienenden Organe, deren Antrieb ort- 120 
lich getrennt von der Tischflache unterge- 
bracht ist. . 
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Patent ansprOche : 

I. Operationstisch mit einer aus meh- 
reren gegeneinander verstellbaren Teilen 
bestehenden, iim eine horizontale Quer- 
und Langsachse verschwenkharen und par- 
allel zu sich selbst als Gauzes hohen ver- 
stellbaren Tischplatte, deren Tragmittel 
gleichzeitig auch zu ihrer Verstgllung' die- 
nen, dadurch gekenn zeichnet, daB die ein 
Lenkersystem bildenden und gelenkig an 
der Tischplatte angreifenden Trag- und 
Verstellmittel mit ihren freien Enden 
raumlich auBerhalb des Tischbereiches ge- 
lagert sind und daB vorzugsweise die Ver- 
stellmittel fur die Lagenanderung der 
Tischplatte als Gauzes auch als Mittel zum 
Verstellen der einzelnen Tischplattenteile 
gegeneinander ausgebildet sind. 

2. Operationstisch nach Anspruch i, da- 
durch gekennzeichnet, daB mehrere als 
Verstellmittel dienende Lenkergruppen an 
den verschiedenen Tischplattenteilen an- 
greifen und zur Lagenanderung der Tisch- 
platte als Games miteinander kuppelbar 
und zum Verstellen der einzelnen Tisch- 
plattenteile zueinander entkuppelbar sind. 

3. Operationstisch nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB die ein Lenker- 
system bildenden Verstellmittel zwei par- 
allele, gleichlange Lenker (1, 2) auf- 
weisen, die je mit einem Ende ge- 
lenkig mit der Tischplatte verbunden sind 
und deren freie Enden raumlich auBerhalb 



des Tischbereiches gelenkig und mit einem 
Antrieb verbindbar gelagert sind, und daB 35 
das eine dieser freien Enden aus seinem 
Lager loshar ist, um durch den Antrieb 
wahlweise ein gemeinsames Schwingen 
beider Lenker zur HShenverstellung der 
Tischplatte oder ein Parallelverschieben 40 
der Lenker zueinander zum Verschwenken 
der Tischplatte um die Querachse zu er- 
moglichen. 

4. Operationstisch nach Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB parallel zur 45 
Langsmittel ebene der Tischplatte zwei Paar 
gleichlanger Lenker (1, 1' und 2, 2?) an- 
geordnet sind, von denen das eine Lenker - 
paar (1, 1') an der StoBkante von Sitz- 
und Riickenteil der Tischplatte angreift, 50 
wahrend das andere Lenkerpaar (2, 2') 
mit dem Sitz- brw. Riickenteil der Tisch- 
platte gelenkig verbunden ist und die 
freien Enden dieser Lenker gemeinsam 
oder einzeln um eine ortsfeste Achse 55 
schwingbar gelagert sind, um ein Schwen- 
ken der Tischplatte als Ganzes oder ein 
Verstellen von Sitz- und Riickenteil der 
Tischplatte zueinander zu ermoglichen. 

5. Operationstisch nach einem der An- 60 
spruche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, 
daB die freien Enden der Trag- und Ver- 
stellmittel zusammen mit dem Antrieb in 
einem Block (F) gelagert sind, der um 
eine zur Langsmittelebene der Tischplatte 65 
parallele Achse schwingbar ist. 
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